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Automatisierter Greifer fiir Kollis /
Einwegtransportverpackungen: Fahrbarer Roboter fiir
den Einzelhandel

Hintergrund

Im Einzelhandel wie z. B. in Supermarkten und Baumarkten wird eine grof3e Zahl
unterschiedlich gestalteter Verpackungen bewegt. Die Verpackungen, die dann
im Regal stehen, unterscheiden sich haufig im Gewicht und ihrer Stabilitat im
Vergleich zu den geschlossenen und verklebten Kartons.

Problemstellung

Die Regale in Supermarkten und Baumarkten miissen nach wie vor vollstandig
von Hand beschickt bzw. ausgerdumt werden, was einen hohen zeitlichen und
personellen Aufwand darstellt.

Lésung

An der Universitat Stuttgart konnte nun ein Gerat entwickelt werden, welches
mittels eines oder mehrerer Vakuum-Sauggreifer sowie einer oder mehrerer
Einschubplatten verkaufsfertige Verpackungen (Kollis) sicher in Regale einstellen,
verlagern und auch wieder aus dem Regal entnehmen kann. Dadurch, dass die
Kollis nicht komplett hochgehoben, sondern nur leicht angehoben und dann eine
Einschubplatte darunter geschoben wird (siehe Abbildungen), kénnen sehr
unterschiedliche Verpackungen sicher gehandhabt werden. Eine Umgestaltung
der Verpackungen ist dazu nicht erforderlich.

Das Gerat kann sowohl volle als auch teilentleerte Verpackungen handhaben
und zudem automatisiert gesteuert werden (,fahrbarer Roboter fir den
Einzelhandel).
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Prinzipskizze (li) und beispielhafte Ausfihrung
des Systems als 3D-Modell (re). [Bild:
Universitat Stuttgart]
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Vorteile

e Automatisierte Handhabung von Verpackungen zur Beschickung von
Regalen
Zeitgewinn
Personaleinsparung
Keine Umgestaltung der Verpackungen erforderlich
Funktioniert mit Kollis jedweder Gestaltung/GroRe

® Funktioniert mit vollen und teilentleerten Verpackungen

¢ Verwendung herkémmlicher Vakuum-Sauggreifer und Einschubplatten

¢ Vakuum-Sauggreifer und Einschubplatten in unterschiedlicher Anzahl
und GréBen verwendbar

Anwendungsbereiche
Die vorliegende neue Technologie erméglicht nun eine sichere und
automatisierte Handhabung solcher verkaufsfertigen Verpackungen, die als

Kollis bezeichnet werden.
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